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Abstract ofEP1205388 

Each bottle (6) rests on a platform (4) rotatable by a stepper 
motor (8) and held by a transfer holder (5) on a turntable (3). 
During attachment of the label the platform Is locked In 
position by a cam (9) driven peg (1 1), slidable in a fixture (10) 
on the turntable. 
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(54) Vorrichtung zur Steuerung der Drehbewegung von Gefassen 



(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung 
zur Steuerung der Drehbewegung von GefaBen undde- 
ren Ausrichtung in eine zur Forderrichtung definierte La- 
ge mit mehreren motorisch angetriebenen Drehtellern 
eines Drehtisches einer Flaschenbehandlungsmaschi- 
ne sowie mindestens einer Abtasteinrichtung zur Be- 



stimmung der Lage der GefaBe. Dabei ist vorgesehen, 
daB die Position der GefaBe in einer zur Fordervorrich- 
tung definierten Lage erfaBt und in einer Steuereinrich- 
tung zur kurzesten Drehung des angetriebenen Dreh- 
tellers mit dem GefaB in dessen gewunschte Behand- 
lungsposition verwertet und dem Stellmotor als Steuer- 
signal vermittelt wird. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur 
Steuerung der Drehbewegung von GefaBen nach dem 
Oberbegriff des Patentanspruchs 1 . 
[0002] Derartige Vorrichtungen werden insbesondere 
in Verbindung mrt Etikettiermaschinen fur GefaBe ver- 
wendet. Bei der maschinellen Etikettierung werden zu 
etikettierende GefaBe Qber eine Fordereinrichtung dem 
Transportkarussel einer Etikettiermaschine zugefuhrt. 
Im Randbereich des Transportkarussels sind drehbar 
gelagerte Drehteller vorgesehen, auf denen jeweils mit- 
tels einer absenkbaren Zentriereinrichtung (auch als 
Tulpe" bezeichnet) ein GefaB auf dem Drehteller fest- 
gesetzt wird. Urn das Transportkarussel herum sind ei- 
ne oder mehrere feststehende Etikettierstationen ange- 
ordnet, die eine Leimwalze : einen EtikettenbehSlterund 
einen Greiferzylinder zur Etikettenubergabe beinhatten, 
Des weiteren befindel sich eine Anburslstation an dem 
Transportkarussel. Fur den etgentlichen Etikettiervor- 
gang werden die GefaBe auf dem sich drehenden 
Transportkarussel an der bzw. an den Etikettierstatio- 
nen vorbeigefuhrt, wobei die GefaBe gletchzeitig mit Hil- 
fe der Drehteller relativ zu dem Transportkarussel in ei- 
ner bestimmten Abfolge von Drehschritten verdreht 
werden, um die GefaBe zum Aufbringen und Anbursten 
der Etiketten in einer bestimmten Winkelausrichtung 
und mit einer bestimmten Drehgeschwindigkeit bzw. 
Winkelgeschwindigkeit an den jeweiligen Etikettiersta- 
tionen vorbeizufuhren. 

[0003] Um die einzelnen Drehteller relativ zum Trans- 
portkarussel derart gesteuert verdrehen zu konnen, ist 
eine Vorrichtung bekannt, bei der jeder Drehteller mit 
einem Rollenkreuz gekoppett ist, das mit einer bezug- 
Irch des Transportkarussels verdrehfest angeordneten 
Steuerkurve in Eingriff steht und diese bei Drehung des 
Transportkarussels abtastet. Auf dieser stationaren 
Steuerkurve ist die oben genannte Abfolge von Dreh- 
schritten als ein "Drehprogramm" gespeichert, indem 
die Steuerkurve in Form zweier ubereinanderliegender 
Kurven ausgebildet ist, deren An- und Abstieg Qber das 
Rollenkreuz in Form einer Drehbewegung mitvariieren- 
den Winkelgeschwindigkeiten auf den Drehteller uber- 
tragen wird. 

[0004] Die Steuerkurve kann als ein bezuglich des 
Rollenkreuzes auBenliegender Steuerkurvenkranz aus- 
gebildet sein, wobei das Rollenkreuz die Innenflache 
des Steuerkurvenkranzes abtastet. Bei dieser Ausfuh- 
rung ist es nacheilig, daB der Drehteller (wenn auch mit 
sich verandernden Winkelgeschwindigkeiten) im we- 
sentlichen nur in die zur Drehrichtung des Transportka- 
russels entgegengesetzte Drehrichtung gedreht wer- 
den kann. 

[0005] Alternate kann die Steuerkurve als eine be- 
zuglich des Rollenkreuzes innenliegende Steuerkur- 
venscheibe ausgebildet sein, wobei das Rollenkreuz 
am AuBenumfang der Steuerkurvenscheibe entlang- 
fahrt. Auch hier ist es nachteilig, daB der Drehteller (mit 



variierenden Winkelgeschwindigkeiten) im wesentli- 
chen nur in die Richtung gedreht werden kann, die 
gleich der Drehrichtung des Transportkarussels ist. 
[0006] Bei vielen GefaB- und Etikettenformen ist es 

5 jedoch erforderlich, den Drehteller (mit sich andernden 
Winkelgeschwindigkeiten) abwechselnd in beide Rich- 
tungen drehen zu konnen. Eine bekannte Losung be- 
steht darin, die Steuerkurve aus mehreren Teilsegmen- 
ten zusammenzusetzen, wobei eintge dieser Teilseg- 

10 mente in Form einer Steuerkurvenscheibe bezuglich 
des Rollenkreuzes innenliegend und andere Teilseg- 
mente in Form eines Steuerkurvenkranzes bezuglich 
des Rollenkreuzes auBenliegend angeordnet sind, so 
daB das Rollenkreuz abwechselnd mrt den auBen- bzw. 

*5 innenliegenden Teilsegmenten in Eingriff kommt, wobei 
sich jeweils die Drehrichtung des Rollenkreuzes und so- 
mit auch die Drehrichtung des Drehtellers andert. Der 
Nachteil dieser Losung besteht darin, daB das Austau- 
schen und Justieren der einzelnen Teilsegmente kom- 

20 pliziert und sehr zeitintensiv ist. 

[0007] Eine andere Losung ist in der DE-OS 31 37 
201 offenbart, bei der das Verdrehen eines Drehtellers 
mit Hilfe eines elektrischen Schrittmotors erfolgt. Die 
Motoren der einzelnen Drehteller sind mit einer gemein- 

25 samen Steuereinrichtung verbunden, durch die jeder 
Schrittmotor in Abhangigkeit vom Drehwinkel des 
Transportkarussels mit den erforderlichen Drehsteuer- 
impulsen versorgt wird. Die Steuereinrichtung hat einen 
umschaltbaren, veranderbaren oder austauschbaren 

30 Programmspeicher, auf dem das gewunschte Drehpro- 
gramm gespeichert ist und abgerufen werden kann. 
[0008] Es sind femer Drehtische, auch Rundteller ge- 
nannt, bekannt, die zum Etikettieren, VerschlieBen oder 
Futten von Flaschen dienen. Dabei werden die uber ein 

35 Forderband zugefuhrten Behalter Qber einen Einlauf- 
Verteilstern dem Drehtisch zugefuhrt; auf diesem wer- 
den die entsprechenden Arbeiten wie Etikettieren, Ful- 
len oder VerschlieBen durchgefuhrt; anschlieBend wer- 
den die Behatter Qber einen AuslauM/erteilstern wieder 

40 auf das Forderband abgeleitet. 

[0009] Wenn den bekannten Drehtischen Behalter 
zugefuhrt werden, die bezuglich ihrervertikalen Schnit- 
tebene unsymmetrisch sind, wie beispielsweise Kunst- 
stoff-Hohlkorper mit einem Griff oder mit einseitig ange- 

<5 ordneter Gravur oder mit beidseitig unterschied lichen 
Aufdrucken, so tritt das Problem auf, diese Behalter im- 
mer in eine genau definierte Lage zur Forderrichtung 
auszurichten. Beispielsweise sollen Behafter mit einem 
Griff immer mrt dem Griff in Forderrichtung ausgerichtet 

so sein oder ein einseitig zu etikettierender Korper soli im- 
mer erst mit der Etikettenseite in einer ganz bestimmten 
Lage zur Forderrichtung transportiert werden. Um die- 
ses Problem zu losen, sind schon einem Fordergerat 
nachgeschaltete Drehvorrichtungen bekannt gewor- 

55 den, die anhand einer Markierung im Boden des Behal- 
ters feststellen, ob der Behalter in einer vorher festge- 
legten Weise ausgerichtet ist, z. B. Griff nach vom. Steht 
der Behalter nicht richtig, so wird er mit dieser Drehvor- 
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richtung automatisch entsprechend gedreht. Diese be- 
kannte Drehvorrichtung, die rein mechanisch arbeitet, 
ist sehr aufwendig in ihrer technischen Ausgestaltung 
und relativ teuer in der Herstellung. 
[0010] Es ist ferner bekannt, daB konzentrisch zur 
Achse des Drehtisches mehrere drehbare und arretier- 
bare Drehtelier im Drehtisch gelagert sind und daB min- 
destens eine Abtasteinrichtung zur Bestimmung der La- 
ge der Behalter auf den Drehtellern und mindestens ei- 
ne von der Abtasteinrichtung steuerbare Betatigungs- 
einrichtung fur die Drehbewegung der arretierbaren 
Drehtelier an der Drehvorrichtung angeordnet sind. 
[0011] Eine derartige Drehvorrichtung ermoglicht das 
Ausrichten der Behalter in eine definierte Lage zur For- 
dervorrichtung mit relativeinfachen technischen Mitteln. 
In baulich einfacher Weise sind die Drehtelier an im 
Drehtisch drehbar getagerten Hohlwellen angeordnet; 
an diesen sind koaxial zur Achse der Drehtelier drehbar 
gelagerte Planetenrader vorgesehen, die mit einem ge- 
stellfesten, koaxial zur Achse des Drehtisches angeord- 
neten Sonnenrad in Eingriff stehen, und zwischen den 
Hohlwellen und den Planetenradem sind jeweils feder- 
belastete Reibungskupplungen angeordnet. Dabei ist 
an jedem Drehtelier eine am Drehtisch gelagerte, feder- 
belastete zweiarmige Klinke angeordnet, die zur Arre- 
tierung der Drehtelier mit am Umfang der Hohlwelle an- 
geordneten Rasten in Eingriff bringbar ist. Bei dieser 
Drehvorrichtung rotieren die mit dem Sonnenrad in Ein- 
griff stehenden Planetenrader standig, wohingegen der 
Drehtelier zusammen mit der Hohlwelle durch die zwei- 
armige, federbelastete Klinke gesperrt ist. Sobald die 
Abtasteinrichtung einen nicht richtig ausgerichteten Be- 
halter festste lit, wird von der Abtasteinrichtung uber eine 
Betatigungseinrichtung die Klinke angesteuert, so daB 
unter Einwirkung der federbelasteten Reibungskupp- 
lung der jeweilige Drehtelier urn beispielsweise 1 80° ge- 
schwenkt werden kann, so daB der Behalter dann die 
gewunschte Lage zur Forderrichtung einnimmt. 
[0012] Es ist Aufgabe der voriiegenden Erfindung, ei- 
ne einfache und moglichst storungsfrei arbeitende Vor- 
richtung zur Steuerung der Drehbewegung von Gefa- 
Ben zu schaffen, mit Hilfe derer die Drehlage der jeweils 
zu verarbeitenden Flaschen erkannt werden und deren 
entsprechende Ausrichtung erfolgen kann. 
[0013] Zur Losung dieser Aufgabe ist bei einer Vor- 
richtung der eingangs genannten Art vorgesehen, daB 
die Position der GefaBe in einer zur Fordervorrichtung 
definierten Lage erfaBt und in einer Steuereinrichtung 
zur kurzesten Drehung des angetriebenen DrehteUers 
mit dem GefaB in dessen gewunschte Behandlungspo- 
sition verwertet und dem Stellmotor als Steuersignal 
vermittelt wird. 

[0014] Weitere Ausfuhrungsformen der Erfindung er- 
geben sich aus den Unteranspruchen. 
[0015] Mit der erfindungsgemaBen Ausgestaltung ist 
ein optisches Prufsystem zur Drehlageerkennung von 
Flaschen vor dem Etikettieren geschaffen, mit welchem 
eine exakte Positionserkennung und Verbringung in die 



gewunschte Oder erforderiiche Position auf einfache 
Weise und kurzestem Wege gewahrleistet ist. Die Ein- 
laufpositionserkennung bzw. Einlaufdrehlage kann an- 
hand der Markierungen auf den Flaschen verzoge- 

5 rungsfrei und bertihrungslos erfaBt und einem entspre- 
chenden Stellantrieb zur Nachfuhrung der Flaschen in 
die gewunschte Position ubermittelt werden. 
[0016] Die Erfindung wird im folgenden anhand eines 
Ausfuhrungsbeispiete eriautert, in der eine Quer- 

10 schnittsansicht der erfindungsgemaBen Vorrichtung ge- 
zeigt ist. 

[0017] Eine Etikettiermaschine hat ein Maschinenge- 
hause, an dessen Oberseite 1 eine vertikal nach oben 
ragende Welle 2 angebracht ist. An dieser Welle 2 ist 

is ein Transportkarussel 3 drehbar angetrieben gelagert, 
in dessen Randbereich gleichmaBig uber Umfang ver- 
teilt mehrere Drehtelier 4 drehbar gelagert sind. Ober- 
haib des Transportkarussels 3 ist an der Welle 2 eine 
Tragerscheibe (nicht gezeigt) drehbar gelagert, in der 

20 mehrere drehbare Zentrierstempel bzw. Tulpen 5 ge- 
steuert heb- und senkbar angeordnet sind. Die Trager- 
scheibe wird mit dergleichen Geschwindigkeit angetrie- 
ben wie das Transportkarussel 3, wobei sich immereine 
Tulpe 5 uber einem zugehorigen Drehtelier 4 bet indet. 

25 [001 8] Bei Betrieb der Etikettiermaschine werden die 
zu etikettierenden GefaBe 6 uber eine Fordereinrich- 
tung 7 dem Transportkarussel 3 zugefuhrt und einzeln 
in einer bestimmten Ausrichtung auf einen Drehtelier 4 
geleitet. Anschlie Bend wird die sich uber dem Drehtelier 

30 4 befindliche Tulpe 5 abgesenkt, urn die GefaBe 6 fest 
zwischen dem Drehtelier 4 und der Tulpe 5 einzuspan- 
nen. 

[001 9] An der Unterseite des Transportkarussels 3 ist 
fur jeden Drehtelier 4 ein Getriebe und/oder Stellmotor 
35 8 vorgesehen, der mit dem jeweiligen Drehtelier 4 ver- 
bunden ist. 

[0020] Fur den Etikettiervorgang : das heiBt zum Auf- 
bringen und AnburstenderEtiketten.muBdaszu etiket- 
tierende GefaB 6 bezuglich einer Etikettierstation in ei- 
40 nem bestimmten Winkel ausgerichtet sein und mit einer 
ganz bestimmten Winkelgeschwindigkeit an der Etiket- 
tierstation vorbeigefuhrt werden. Geradebei langen Eti- 
ketten kann es zum Beispiel erforderlich sein, ein GefaB 
zunachst mit einer Linksdrehung und direkt anschlie- 
45 Bend mft einer Rechtsdrehung an der Etikettierstation 
vorbeizufuhren. Dabei ist es unbedingt erforderlich, daB 
beim Aufbringen und Anbursten der Etiketten sowohl 
die Winkelausrichtung als auch die Winkelgeschwindig- 
keiten sehr prazise eingehalten werden und reprodu- 
ce zierbarsind. 

[0021] Es kann hierzu, soweit erforderlich, neben 
dem Drehtelier 4 eine kurvengesteuerte Arretiereinrich- 
tung 9 vorgesehen sein. Diese Arretiereinrichtung 9 ent- 
halt eine an dem Transportkarussel 3 befestigte Halte- 
55 rung 10, in der ein Arretierstift 11 horizontal verschieb- 
bar ist. Das eine Ende des Arretierstiftes 1 1 ist dazu aus- 
gestaltet, urn mit in der Umfangsflache des DrehteUers 
4 ausgebildeten Bohrungen einzugreifen, wahrend das 
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andere Ende des Arretierstiftes 11 mit einer beztiglich 
des Transportkarussels 3 verdrehfest angeordneten 
Steuerkurve 12 in Eingriff steht. Die Steuerkurve 12 ist 
dabei so ausgestaltet, daB der Arretierstift 11 wahrend 
des Schattens des Stellmotors 8 radial nach auBen be- 
wegt wird, um in eine der Bohrungen des Drehtellers 4 
einzugreifen und den Drehteller4 an einer unkontrollier- 
ten Drehbewegung zu hindern. Sobald eine Drehung er- 
forderlich wird, wird der Arretierstift 11 zuruckgezogen, 
damit der Drehteller 4 wieder mit dem Stellmotor ange- 
trieben werden kann. 

[0022] Zur Steuerung der Drehbewegung der GefaBe 
6 und deren Ausrichtung in eine bestimmte Lage ist min- 
destens eine Abtasteinrichtung zur Bestimmung der La- 
ge der GefaBe vorgesehen. Hierzu wird die Position der 
GefaBe 6 in einer zur Fordervorrichtung definierten La- 
ge erfaBt und in einer Steuereinrichtung zurzweckma- 
Big kurzesten Drehung des von dem Stellmotor 8 ange- 
triebenen Drehtellers 4 verwertet. Die Steuereinrichtung 
vermittelt dem Stellmotor 8 die entsprechenden Steuer- 
signale zur Drehung des Drehtellers 4 mit dem GefaB 6 
in die gewunschte Behandlungsposition. Diese kann 
dann, soweit erforderlich, durch einen Arretierstift 11 
kurzfristig festgesetzt werden. Als Prufsystem kann ein 
muttifunktionales System vorgesehen sein. Auch kann 
ein muttifunktionales Prufsystem mit Kameras mit einer 
entsprechenden Rundumsichtaufteilung angeordnet 
sein. 

[0023] GemaB dem in Figur 2 dargestellten Ausfuh- 
rungsbeispiel sind vier Kamerasysteme 13 angeordnet, 
von der jede einen bestimmten Prufbereich als Teilseg- 
ment des gesamten Prufbereichs ubernimmt. Dabei 
wird ein Rundumbereich von mindestens 360° be- 
schrieben. Dieeinzelnen Prufergebnisse werden als ge- 
meinsames Ansteuerungsergebnis zur vorzugsweise 
kurzesten Drehlagenkorrektur an den Stellmotor weiter- 
geleitet. Jede Kamera 13' pruft z. B. einen Bereich von 
ca. 100° mit entsprechender Gberiappung und wertet 
eine Teilinformation des Umfangs aus. Nachdem alle 
vier Kamerasysteme durchlaufen sind, sendet das Pruf- 
system die GroBe der gewunschten Drehlagenkorrektur 
an den Stellantrieb, der dann die Drehlagenkorrektur 
durchfuhren kann. 



Behandlungsposition verwertet und dem Stellmotor 
als Steuersignal vermittelt wird. 

2. Vorrichtung gemaB Oberbegriff des Anspruchs 1 , 
5 dadurch gekennzeichnet, daB ein muttifunktiona- 
les Prufsystem mit einer Rotationsteilerkennung 
vorgesehen ist. 

3. Vorrichtung nach den Ansprtichen 1 und 2, da- 
10 durch gekennzeichnet, daB als muttifunktionales 

Prufsystem Kameras mit einer Rundumsichtsauf- 
teilung angeordnet sind. 

4. Vorrichtung nach den vorhergehenden Ansprti- 
15 chen, dadurch gekennzeichnet, daB vier Prufka- 

meras vorgesehen sind und jede einen entspre- 
chenden Umfangswinkelbereich uberpruft, wobei 
ein Prufberelch von mindestens 360° gebildet ist. 

20 5. Vorrichtung nach den vorhergehenden Ansprti- 
chen, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Kame- 
ra ein Prufbereich von mindestens 1 80° zugeordnet 

ist. 

25 6. Vorrichtung nach den vorhergehenden Ansprti- 
chen, dadurch gekennzeichnet, daB die einzel- 
nen Prufergebnisse als gemeinsames Ansteue- 
rungsergebnis zur kurzesten Drehtagekorrektur an 
den Stellmotor leitbar sind. 
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Patentanspruche 

1 . Vorrichtung zur Steuerung der Drehbewegung von 
GefaBen und deren Ausrichtung in eine zur Forder- 
richtung definierte Lage mit mehreren motorisch so 
angetriebenen Drehteltem etnes Drehtisches einer 
Flaschenbehandlungsmaschine sowie mindestens 
einer Abtasteinrichtung zur Bestimmung der Lage 
der GefaBe, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Position der GefaBe in einer zur Fordervorrichtung 55 
definierten Lage erfaBt und in einer Steuereinrich- 
tung zur kurzesten Drehung des angetriebenen 
Drehtellers mit dem GefaB in dessen gewunschte 
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